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Inspekcie vzdusnych vedeni s vyuzitim UAV
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IFT InForm Technologies, a. s.

« spolocnost’ s viac ako 17-roCnou tradiciou od roku 1994 v oblasti riadenia,
automatizacie a datovych prenosov v energetike.

 dodavame technoldgie pre riadenie VN a VVN sieti pre ZSE, SSE , VSE

« smart grid, smart meetering

» elektromobilta

« vlastné vyrobné kapacity

« vlastny montazny personal

- poskytovatel' datovych sluZieb pre technologické zariadenia v ZSE a.s.

« servisna cinnost’ 24/7




/ LI 1 &
en rﬂ'{on/l: In Form Technologies
/.,L-

Letecke inspekcie vzdusnych
vedeni s vyuzitim UAV.

Quadrocopter:

«  UAV (unmanned aerial vehicle)- bez pilotny lietajuci stroj

«  Pouzitie niekol'kych senzorov a snimacov (GPS, barometricky vyskovy senzor,
magnetometer, Iinercialne meracie jednotky)

s 4x 250W bezkefové motory s dlhym servisnym intervalom (96 000 mth)

«  Vzayislosti na zat'azi a okolitych podmienkach, ako rychlost’ vetra, teplota okolia
dokaze system dosiahnut’ dobu letu az 88 minut.

«  Prostrednictvom video okuliarov je mozné lietat’ d'alej nez je mozné dovidiet
«  GPS Waypoint navigatny systém
«  Dynamické zachovanie pozicie “dynamic position hold”

« 56 samostatnych parametrov pre post letovu analyzu
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[video]
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Parametre UAV — quadrocopter

Parametre:

«  Doba letu 40 minit

. Odolnost’ vodi prachu a vode

+  Hluénost’ < 68 dBA pri viseni v 3m vyske

+  Maximalna zat'az 1200g

+  Maximalna letova vyska 1000 m

+  Maximalna vzletova vyska 4000 m n. m.

« Maximalnarychlost’ vetra 13 m/s (47 km/h)
. Maximalna letova rychlost’ 15 m/s (54 km/h)
«  Variabilnd letova rychlost’

«  Extremna tepelna odolnost'-20° C, +50° C

«  Konstrukcia s karbénovych vlakien

. Krytie IP43




s zber real-time dat z UAV
«  dekdduje prijaty signal a postupuje do riadiaceho softvéru

. Priklad real time dat:
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UAV — quadrocopter SW

Zakladna stanica:

Live video prenos

Sila RC signalu a qvalita GPS

Stav motorov a batérie

Alarmy vysokej rychlosti vetra

3D graficka vizualizacia letu

Vyska, vzdialenost’ od Startovacej pozicie a koordinaty polohy
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Navigacia UAV - quadrocopter
Waypoint (automaticke lety):
- Automaticky Start
« Konfiguracia GPS

« Nastavenie smeru a rychlosti

 Nastavenie tolerancii _
[video]

 Let na poziciu

- Nastavenie inklinacie kamery

« Navrat na Start a pristatie

« Havarijné scenare

[video]
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[video]
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UAV - MD4-1000

Snimacie zariadenie —
Sony NEX-7 , 24Mpx
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Postprocesing UAV snimkovania

Renderovany digitalny model terénu DMT so zobrazenim polohy fotoaparatu pocas snimkovania
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Zhodnatenie

Vyhody a prinosy vyuzitia UAV:

ziskavanie snimok s vysokym rozliSenim a vel'kou Casovou efektivitou
bezpecnost’

nie je nutna odstavka prenosu el. energie

archiv udajov sledovanie zmien v Case

moznost’ nasledného spracovavanie fotografii pomocou aplikacnych
programov

d’alSie vstupy pre GIS systémy

UAV fotogrametria je i vhodnym doplnenim terestrického laserového merania,
najma v priestore, kde priame zameranie urC|tych Casti objektov nie je mozné

pomerne znacné znizenie nakladov v porovnani s leteckou fotogrametriou,

priaznivé podmienky pre vyvoj a zdokonal'ovanie technického i programoveho
vybavenia pri aplikacii UAV zariadeni v réznych oblastiach.
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Dakujeme za pozornost.

www.ift.sk Vypracoval: Ing. Jozef Lezo



